Medizingerate Antriebstechnik

Antriebe flr el
Leben In

i

Sewegung

schwer, dass die Betroffenen ihre Arme nicht mehr bewe-

gen kénnen. Wahrend der Physiotherapie werden compu-
tergestiitzte Gerdte eingesetzt, um die Arme des Patienten wie-
der beweglich zu machen. Fiir den Armtrainer Bi-Manu-Track hat
Zeitlauf das Planetengetriebe Performax 52.2 entwickelt (Bild 1).
Es erftillt die hohen Qualitdtsanforderungen in der Medizintech-
nik und erhéht im Falle des Armtrainers von Reha-Stim den The-
rapieerfolg. Der Armtrainer kommt

N ach einem Schlaganfall sind die Lihmungen oftmals so

aufdem Gebiet der repetitiven The- Laufruhe
rapie bei Schlaganfallpatientenzum  und lange
Einsatz, deren motorische Hirn- Lebensdauer

funktionen wiederhergestellt wer-
den sollen. Das Therapiegerat ist darauf ausgerichtet, die Arm-
Hand-Funktion gezielt zu verbessern. Die Betroffenen kénnen
selbststindig Einfluss auf die Intensitdt der eigenen Therapie neh-
men, was nachweislich zu einer Spastikminderung fihrt. Die ho-
he Qualitdt und Weiterentwicklung dieser Rehabilitationstechnik
lasst sich nur erreichen, wenn zwischen allen Beteiligten ein per-
manenter Austausch stattfindet, also zwischen Gerdtebauer, Kom-
ponentenlieferant und Therapeut.
Aktuelle Trends in der Medizinindustrie erfordern nicht nur klei-
nere und zuverldssigere, sondern auch intelligentere und effizien-
tere Antriebe. Das Planetengetriebe Perfor-
max 52.2 mit DC-Motor und Geber ver-
eint hohe Leistung mit Laufruhe und
einer Lebensdauer von rund 5000
Stunden. Das Planetengetriebe ist
speziell fir die motorische Unterstiit-
zung des schwacheren Arms ausge-
legt. Durch vereinfachte Bewegungen
werden selektierte Nervenreize akti-
viert, die dem Gehirn die Zuordnung
zuden geldufigen Funktionen ermog-
lichen - sozusagen aus der Zeit vor
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1 Durch einen Wirkungsgrad

>80 Prozent benétigt das

4. e Energie

dem Schlaganfall. Aufgrund der hohen Qualitit der Getriebemo-
toren kénnen Patienten auf die Zuverldssigkeit des Armtrainers
bauen (Titelbild). Nachhaltigkeit stehtin der Medizintechnik eben-
falls hoch im Kurs. Schon in der Konzeptionsphase priift Zeitlauf
die Werkstoffe und Verfahren auf bestmégliche Energiebilanz und
Recyclingfdhigkeit.

Bei der Motion Control geht es klassisch um das Ansteuern eines auf
die typische Lastausgelegten Motors, Die Lastumkehr durch die Ein-
speisung einer aktiven Kraft kann jedoch in der Praxis vernachlas-
sigt werden. Beim Armtrainer Bi-Manu-Track allerdings musste be-
riicksichtigt werden, dass die Momente einer spastischen Hand ein
Vielfaches dessen betragen kénnen, was der Motor im Normalbe-
trieb zu leisten hat. Diese komplexe Anforderung eines hohen Dreh-
moments war nur mit dem Planetengetriebe Performax 52.2 um-
setzbar. Dieses zweistufige Planetengetriebe hateine Untersetzung
von 1:21,25 und einen Wirkungsgrad, der liber 81 Prozent liegt.
Aufgrund des hohen Wirkungsgrads, wird weniger elektrische Ener-
gie aufgewendet, als dies bei herkémmlichen Antrieben der Fall ist.
Das Getriebe zeichnet sich auch durch einen kompakten Bauraum
aus. Zur Gerduschreduzierung sind sowohl die Planetenrdder als
auch das Hohlrad der ersten Stufe aus Kunststoff gefertigt und
schrdg verzahnt, wobei das Hohlrad von einem Zink-Druckguss-
Gehduse aufgenommen wird. Diese Werkstoffe helfen durch ihre
guten Ddmpfungseigenschaften, Gerdusch erzeugende Schwingun-
gen zu minimieren, was fiir einen leisen Therapiebetrieb sorgt.
Mit dem Bi-Manu-Track kann der Patient Einheiten zur Prosupina-
tion des Unterarms genauso einfach umsetzen wie Ubungen zur
Flexion/Extension des Handgelenks. Dank der Méglichkeit, alle
Ubungen spiegelbildlich oder symmetrisch auszufiihren, eréffnet
der Bi-Manu-Track ein breites Spektrum von Anwendungsméglich-
keiten. Er spricht gezielt beide Seiten des menschlichen Bewe-
gungsapparats an. Verloren gegangene Bewegungsabldufe wer-
den mithilfe der gesunden Seite reanimiert. Der Armtrainer ver-
eint moderne Therapie mit neuesten Rehabilitationsmethoden
und Technologien.
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